Zatacznik Nr 2

Dostawa dwoch samochodow ciezarowych z zabudowg siatkowg do zbidrki odpadéw
komunalnych zbieranych selektywnie

Specyfikacja techniczna pojazdu
( minimalne wymagania i parametry techniczno — uzytkowe )

. WYMAGANIA POJAZDU Z ZABUDOWA

Dane techniczne podwozia:
1. Dopuszczalna masa: catkowita 15,5 tony, fadownos¢ powyzej 10 ton
2. Podwozie fabrycznie nowe, rok produkcji nie starsze niz 2025 rok
3. Rozstaw pomiedzy pierwszg, a drugg osig 4400-4600 mm
4. Silnik:
- wysokoprezny, szesciocylindrowy o mocy min. 250 KM
- pojemnosc silnika min. 6,5 litréw
- silnik spetniajgcy normy emisji spalin min. EURO 6e
- maksymalny moment obrotowy silnika min. 1000 Nm
- skrzynia biegdw 8-biegowa automatyczna z przektadnig hydrokinetyczng i chtodnica
oleju
- ogrzewany filtr paliwa z separatorem wody
- ptomieniowe urzgdzenie rozruchowe wspomagajace rozruch silnika przy niskich
temperaturach
- przystawka odbioru mocy od skrzyni biegéw zgodna z wymaganiami zabudowy
5. O$ przednia:
- stabilizator osi przedniej
- przednie zawieszenie resory paraboliczne o dop. Nacisku min. 6 ton
- zderzak przedni stalowy, max trzyczesciowy z mozliwoscig niezaleznej wymiany
kazdego z naroznikow
6. Osie tylne:
- stabilizator osi tylnej
- tylne zawieszenie pneumatyczne o dop. nacisku min. 11 ton,
- blokada mechanizmu réznicowego osi tylnej
- regulacja pilotem wysokosci tylnego zawieszenia
7. Przystawka odbioru mocy spetniajgca wymagania zabudowy

8. Uktad hamulcowy:

- hamulec osi przedniej i tylnej — tarczowe

- elektroniczny hamulec postojowy na desce rozdzielczej

- uktad hamulcowy z systemem min. ABS, ESP i ASR

- regulowany hamulec silnikowy o mocy hamowania min. 180 kW

- osuszacz powietrza podgrzewany

- wskaznik grubosci oktadzin hamulcowych z ostrzezeniem o zuzyciu
system utatwiajgcy ruszanie pod gérke, uniemozliwiajgcy staczanie
9. Ukfad elektryczny:

- Min. dwa akumulatory 12V 180Ah kazdy
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- mechaniczny wytgcznik akumulatorow
- alternator min. 120A
10. Zbiornik paliwa aluminiowy min. 220 litréw, zbiornik AdBlue min. 35 litrow, oba z
zamykanymi na klucz korkami
11. Kota 19,5 z oponami 285/70 + koto zapasowe x windg zamontowane z boku pojazdu
12. Kabina:
- kabina dzienna w kolorze biatym RAL 9010
- trzy niezalezne fotele z pasami bezpieczenstwa i zagtéwkami
- tylna sciana kabiny z oknem
- klimatyzacja manualna lub automatyczna
- komfortowe siedzenie kierowcy z zawieszeniem pneumatycznym, ogrzewane z
podtokietnikiem
- lusterka wsteczne i kraweznikowe prawe ogrzewane i elektrycznie regulowane
- cyfrowy zestaw wskaznikdéw o wysokiej rozdzielczosci i kolorowym wyswietlaczu o
przekatnej 12,3 cala
- oswietlenie zgodne z obowigzujacymi przepisami ruchu drogowego, funkcja
automatycznego wiaczania $wiatet mijania po zmroku
- regulacja zasiegu swiatet
- zewnetrzna ostona przeciwstoneczna przed przednig szybg (blenda)
- Swiatta do jazdy dziennej LED zintegrowane z reflektorami gtéwnymi, zabezpieczone
metalowymi siatkami
- $Swiatta przeciwmgielne przednie oraz lampy doswietlajgce przy skrecaniu
- dwa reflektory robocze LED umieszczone z tytu na dachu kabiny
- centralny zamek i elektrycznie sterowane szyby boczne
- komputer poktadowy z komunikatami w jezyku polskim
- tachograf cyfrowy
- radio z gto$nikami (2) oraz z wbudowanym zestawem gtosnomdwigcym bluetooth do
telefonow
- gniazdo zapalniczki 12V i 24V
- kierownica wielofunkcyjna
- fabryczny immobiliser
- asystent skretu w prawo monitorujgcy prawa strone pojazdu i ostrzegajacy kierowce
przed pieszymi i rowerzystami
- system monitoringu cisnienia w oponach, ze wskazaniem temperatury opon
- kamera cofania
- akustyczny sygnat cofania z mozliwoscig wytaczenia
- gwarancja na cate podwozie 24 miesigce (limit 100.000 km)
- zapewnienie szkolenia z doskonalenia techniki jazdy (jednodniowe w terminie
uzgodnionym z zamawiajgcym)

Dane techniczne zabudowy:
- dtugosé przy podtodze ok. 6000 mm
- szerokos$¢ gabarytowa ok. 2550 mm
- wysokos¢ burt ok. 600 mm
- podfoga - materiat stal grubo$¢ 4 mm
- burty aluminiowe
- burty boczne otwierane w osi gora — dot



burta tylna — drzwi, podniesione osiatkowang statg nadstawkg (nadstawki z siatki do
wysokosci kabiny uchylne i otwierane ok. 1200 mm z zawiasami w osi dolnej i gérnej
wewnatrz demontowalna przegroda w potowie zabudowy

burty boczne dzielone ktonica w potowie (ktonica stata)

zbiornik oleju

sterowanie wywrotem z kabiny

nadkola z tworzywa sztucznego

z6tte sSwiatta obrysowe, tablice wyrdzniajgce

krotki daszek na burcie przedniej

drabina

uchwyty do mocowania tadunku

boczne ostony przeciw najazdowe aluminiowe

siatka okrywajgca zwijana na przedniej burcie

konstrukcja stalowa Srutowana, malowana podktadowo farbg epoksydowg oraz
nawierzchniowo farbg poliuretanowg w systemie kolorystycznym RAL 9010, grubosé
powtoki lakierniczej min 150

Dane techniczne windy:

winda zatadunkowa sktadana, wsuwana hydraulicznie pod podwozie
udzwig min. 1500 kg

dtugos¢ podestu 1700 — 1900 mm

sterownik z przetacznikami oraz sterowanie nozne

podest aluminiowy

podwadjny sitownik wysuwu

urzadzenie lakierowane

automatyczne poziomowanie oraz dochodzenie podestu do podtoza
wytagcznik platformy umieszczony w kabinie

zamykany, iluminujacy sterownik z przetgcznikami

agregat umieszczony w belce no$nej

plastikowe rolki chronigce podest i ramiona przed zarysowaniami
smarowane punkty obrotu

Dokumentacja :

1.

ouewN

Dokumentacja niezbedna do rejestracji pojazdu na terenie Polski
Homologacja lub Jednostkowe Dopuszczenie

Karta gwarancyjna

Instrukcja obstugi i konserwacji w jezyku polskim

Katalog czesci w wersji obrazkowej i numeracyjnej
Harmonogram przeglagdéw w okresie gwarancji

Inne wyposazenie :

1.

ok wnN

Tréjkat ostrzegawczy

Min. 2 gasnice

Min. 1 apteczka

Kliny pod kota — min. 2 sztuki
Komplet narzedzi

Podnosnik teleskopowy



7.

Belka swietlna na dachu kabiny

Obowigzkowe wyposazenie dodatkowe pojazdu:
1. Wymagania dotyczace rejestratora GPS:

1)

2)

3)

4)

5)

6)

7)

8)

9)

System monitoringu bazujgcy na GPS oraz GSM musi posiada¢ interfejs do obstugi
petnej funkcjonalnosci przez przeglagdarke WWW (np. Internet Explorer, Mozilla
Firefox).

Serwer obstugujgcy System musi znajdowaé sie w profesjonalnie zaprojektowanej
serwerowni, miejscu zapewniajagcym jego stabilng oraz bezpieczng prace (np.
Centrum kolokacyjne z redundantnymi faczami pradowymi i internetowymi).
Zamawiajacy przedstawi dokument potwierdzajacy ten fakt.

System musi umozliwiaé tworzenie przez Zamawiajgcego dowolnej liczby
uzytkownikéw typu ,admin” oraz dowolnej liczby uzytkownikdéw typu ,obstuga” z
mozliwoscig okreslenia uprawnien, przypisania pojazdéw i/lub obszaréw oraz zadan
(zaplanowanych tras).

System musi posiada¢ mape cyfrowg z doktadng numeracjg budynkéw na terenie
Polski

(np. Targeo lub Open Street Map).

Dane systemu rejestrujgcego przebieg tras muszg by¢ generowane w urzgdzeniach
(punkty nie rzadziej niz co 100 m i 30 sekund) przesytane on-line oraz posiadaé
pamie¢ wewnetrzng na wypadek utraty zasiegu GSM. Tuz po odzyskaniu zasiegu dane
muszg by¢ natychmiast przestane do serwera, W pierwszej kolejnosci musi by¢
przestana aktualna pozycja, a nastepnie historia, tak aby dyspozytor obstugujgcy byt w
stanie okresli¢ precyzyjnie aktualny stan zadania.

Dane rejestrowane przez dodatkowe urzadzenia rejestrujgce opisane w dalszej czesci
specyfikacji muszg by¢ w petni zintegrowane z systemem monitoringu GPS. Przesyt
danych z urzadzen dodatkowych musi by¢ jednoczesny z danymi z systemu
monitoringu GPS. Wszystkie zarejestrowane zdarzenia (zatadunek, wytadunek,
identyfikacja, wazenie, rejestracja pracy czujnika ptuga i inne) muszg by¢ rozszerzone
o doktadng date i czas [zgodny z uniwersalnym czasem koordynowanym UTC(PL)] oraz
wspotrzedne geograficzne zdarzen wyznaczone na podstawie systemu GPS.

Obstuga systemu musi byé mozliwa na dowolnej dystrybucji Systemu operacyjnego
Windows (np.: 8, 7, XP) oraz Linux (np.: Ubuntu, Fedora). Nie moze jednoczes$nie
wymagac instalacji jakiegokolwiek oprogramowania

System musi umozliwia¢ tworzenie wtasnego panelu pracy przez kazdego uzytkownika
indywidualnie. Panel musi byé podzielony na tzw. widoki (zaktadki) aby praca
uzytkownika byfa ptynna i nie wymagata zbyt duzej liczby czynnosci do pracy
(sledzenie mapy, sledzenie zadan, raportowanie). Tzn. musi istnie¢ mozliwosc
ustawienia odpowiedniej liczby okien typu mapa(min. 3) w panelu uzytkownika w
dowolnym miejscu oraz dotozenia kazdego potrzebnego okna do konkretnej zaktadki.
Musi umozliwia¢ zestawienie min 3 okien typu ,wykres” w jednym panelu (zakfadce)
w celu poréwnania ze sobg trzech réznych parametrow pracy sprzetu.

Korzystanie z systemu musi by¢é mozliwe dla dowolnego uzytkownika z dowolnego
komputera zabezpieczone loginem i hastem. Po zalogowaniu sie na dowolnym
komputerze uzytkownik musi widzie¢ skonfigurowany uprzednio, swéj panel pracy.

10) System musi by¢ skonstruowany w taki sposéb aby wszelkie potrzebne ustawienia np.

wielkos¢ okien, dane administracyjne pojazddw, kierowcédw, uzytkownikdw, byty
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mozliwe
do konfigurowania z poziomu uzytkownika (przynajmniej typu ,, admin”).

11)System musi by¢ przygotowany do wspétpracy z innymi systemami zewnetrznymi

poprzez dedykowane API.

12) System musi umozliwiaé generowanie raportéw w dwojaki sposob:

a) tzw. raporty ,,ad hoc” do biezgcej analizy zuzycia paliwa, przebiegéow kilometréw,
czasu pracy etc. uwzgledniajgc szybkie przeftaczanie sie miedzy réznymi
rozdzielczosciami przedziatdw czasu (kwartat, miesigc, tydzien, dzien, godzina).
Raport ten ma umozliwiaé zestawienia poréwnawcze kilku pojazdéw na tym samym
wykresie.

b) XLS do catosciowych analiz za wybrany okres (miesigc, dzien, data-data) do
wybranej uprzednio grupy pojazdéw ( jednego, kilku, wszystkich).

13)System do podgladu biezgcej pozycji i statusu pracy musi byé rowniez dostepny w

postaci dedykowanej aplikacji na urzgdzenia mobilne typu telefon i tablet z systemami
Android i IOS.

14) System musi posiadaé dedykowang aplikacje do obstugi Terminala Administracyjnego

stworzong w srodowisku Android.

Il. ' WYMAGANIA TECHNICZNE OSPRZETU

Lokalizator GPS/GSM

1)
2)
3)
4)
5)
6)

7)

8)

Lokalizator musi posiada¢ homologacje wydang przez Ministerstwo Infrastruktury
oraz certyfikat skutecznosci zabezpieczen w klasie profesjonalne;j.

Musi posiada¢ mozliwos¢ podtagczenia szyny CAN pojazdu.

Musi dziataé¢ wykorzystujgc zasilanie 12-24 V.

Musi posiada¢ pamie¢ wewnetrzng umozliwiajgcg zapis danych generowanych w
miejscach braku zasiegu sieci GSM min 1 miesigc.

Musi pracowaé w temperaturach od -252C do +552C.

Musi posiadac baterie wewnetrzng oraz Tryby oszczedzania energii w tym deep sleep
ograniczajgcy pobdr pragdu do 1,2 mA, pozwalajagce na prace min 24h bez zasilania
zewnetrznego.

Musi posiadaé odbiornik obstugujgcy systemy GPS, Glonass i Galileo o wysokiej
czutosci pracujgcy zawsze w trybie réwnoczesnej obserwacji konstelacji GPS i
GLONASS dla zapewnienia doktadnos$ci pomiaru pozycji do max 10 m odchytki.
Lokalizator poprzez odpowiednig konfiguracje musi wspétpracowac z:

a) sondg paliwa analogowag lub cyfrowg (RS485),

b) szyng CAN pojazdu,

c) czujnikiem wysypu odpadow,

f) identyfikatorem kierowcy,

g) przeptywomierzem jedno i dwukomorowym,

h) dodatkowymi czujnikami np. praca hds, hakowca, przystawki mocy, etc.

Wymogi funkcjonalne systemu GPS

1)

2)

Biezgcy status pojazddéw, zadan oraz zdarzenn muszg by¢ aktualizowane on — line ze

standardowym max. opdznieniem do 5 min. Chyba Zze opdznienie wynika z braku

zasiegu GSM.

Historia tras pojazdéw musi byé podzielona na przejazdy rozpoczynajgce sie od
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momentu uruchomienia pojazdu do momentu wytgczenia. System musi umozliwiac
szybkie przeszukiwanie i sortowanie tras w tabeli, a takze pokazywanie/ukrywanie
kolumn podczas analizy.

3) Po wyswietleniu trasy na mapie cyfrowej punkty pomiarowe muszg byé potgczone
linig oraz trasa musi mie¢ zaznaczony poczatek, koniec oraz kierunek jazdy.
Wymagana jest réwniez animacja (szybki przeglad) przebiegu trasy z mozliwoscig
sprawdzenia danych z kazdego punktu pomiarowego, takich jak pozycja, predkos¢,
adres, stan czujnikdw i inne.

4) Wykonawca musi zastosowac takie ustawienia generowania danych aby jak
najrzetelniej odwzorowac przebieg trasy pojazdu. Nie sg dopuszczalne trasy urywane
lub niezakoriczone w systemie.

5) Zamawiajgcy musi mie¢ mozliwos¢ podglagdu na mapie aktualnie wykonywanej, cho¢
jeszcze nie zakonczonej trasy.

6) Musi istnie¢ mozliwo$¢ sledzenia pojazdu, grupy pojazddéw, zablokowania zoom'u,
zablokowania pozycji i do sprawnej nawigacji zoom musi by¢ ptynnie obstugiwany
poprzez scroll myszki.

7) System musi umozliwia¢ szybki podglad aktualnego stanu pracy pojazdu tzw. Biezgcy
status.

8) System musi jednoznacznie wskazywa¢ na mapie wykonang prace odpowiedniego
czujnika za pomocg innego koloru,

9) System musi umozliwia¢ zamawiajagcemu obstuge karty pojazdu czyli danych o
pojezdzie typu opis, nr. rejestracyjny, daty przegladéw rejestracyjnych i
mechanicznych, daty uptywu ubezpieczenia, pojemnosci zbiornika, norme spalania.

10) Raporty muszg by¢ wykonywane w innym oknie niz mapa, aby nie przerywad
czynnosci podgladu pojazdow.

11) Raporty dynamiczne muszg umozliwiac rzetelng analize wszystkich parametréw pracy
np. przebiegu, srednich predkosci, pracy czujnikéw dodatkowych, poziomu paliwa z
doktadnoscia do minut oraz porédwnania czy pojazd w tym czasie sie poruszaf,
pracowat, etc.

12)Raporty muszg dziata¢ tak aby mozliwe byto pordwnanie min. 3 parametréw pracy
pojazdu (np. przebieg, poziom paliwa, ptuzenie, posypywanie, srednia predkos¢, etc.)

13) Musi istnie¢ mozliwos¢ programowania zdarzen oraz ich generowanie na e-mail lub
SMS. Zdarzenia mogg dotyczy¢ wybranej czesci dziatalnosci firmy, np. wyjazd poza
obszar, wykonania zadania odbioru odpaddéw czy ubytek paliwa.

14)System musi umozliwiaé projektowanie wfasnych raportéw automatycznych
generowanych w XLS lub PDF na e-mail.

15) System musi posiada¢ mozliwos¢ konfiguracji wieloptaszczyznowej tak aby mozliwe
byto zarzgdzanie procesem odbioru i przewozenia odpaddw z poziomu firmy
transportujgcej a takze udostepnienie informacji dla zlecajgcego odbidr (np. Gminy
lub Zwigzku gminy).

Rejestrator obrazu
1) Rejestrator posiada Atest EMC : E, Atest FCC, Atest IC, Zgodnos$¢ z RoHS oraz by¢
Oznaczony CE, homologacja ciezarowa R10
2) Posiada min. 1 rok gwarancji.
3) Posiada Odpornos$é na wibracje: min. 1G oraz Odpornosé na uderzenia: do 50G.
4) Dziata wykorzystujgc zasilanie 9-32 V, o maksymalnym poborze mocy 60W, 5 A



oraz posiada baterie zabezpieczajgcg prawidtowe dziatanie przez min 10 sekund po
wytgczeniu aby poprawnie zakoriczy¢ nagranie.

5) Rejestrator umozliwia nagrywanie obrazu z dzwiekiem.

6) Posiada pamie¢ wewnetrzng — dysk HDD min 1TB umozliwiajgcg zapis danych wideo.
Dysk zamykany na klucz tak aby wykluczy¢ dostep oséb nieuprawnionych.

7) Posiada dodatkowa pamie¢ wewnetrzng karte SD min 32GB 10 klasy przemystowej
umozliwiajgcy zapis zapasowego obrazu danych wideo na wypadek uszkodzenia dysku
giéwnego.

8) Rejestrator pracuje w temperaturach od -402C do +702°C.

9) Posiada wbudowany czujnik GPS do odwzorowania pozycji nagranego materiatu
na mapie cyfrowej w dostarczonym oprogramowaniu.

10) Posiada funkcje automatycznego podgrzewania dysku aby poprawnie pracowad
w niskich temperaturach.

11)Posiada mozliwos¢ konfiguracji ustawien witgcznika alarmu (predkos¢, sita G,
wykrywanie ruchu, utrata nagrania, napiecie).

12) Posiada mozliwos¢ zapisu z min. 4 kamer jednocze$nie na oddzielnych kanatach
nagrywarki.

13) Posiada 8 wejs¢ cyfrowych do generowania alarméw (znacznikéw).

14) Dostep do ustawien jest zabezpieczony hastem

15) Dla spetniania wymogdw ustawy RODO czyli ochrony danych osobowych i wizerunku
konieczna jest funkcja zamglenia/zamazywania: twarzy, numerow posesji, nr
rejestracyjnych oséb i obiektéw nie zwigzanych z rozpatrywana sprawg na zapisanym
materiale np. przed sgdem.

16) Rejestrator Posiada dostep do platformy, ktéra umozliwi podglad do wszystkich
kamer na zywo a takze do nagran historycznych przez okres min 1 miesiec.

System kamer 360 stopni

1) Zestaw 4 kamer 360° musi posiadac¢ Atest EMC : E zgodny z homologacjg ciezarowa
R10, Atest FCC Atest IC, by¢ Oznaczony CE oraz miec przeprowadzone testy HALT i
zgodnos$é z norma R46.

2) System musi spetnia¢ wymagania tzw. ,,systemu posredniego widzenia” do eliminacji
martwych stref.

3) Posiada¢ min. 1 rok gwarancji.

4) Posiadaé odpornos¢ na wibracje: min. 8G oraz Odporno$é na uderzenia: min. 50G.

5) Dziata¢ wykorzystujac zasilanie 12-24 V, o maksymalnym poborze mocy 15W, 1,5A

6) Pracowacé w temperaturach od -302C do +75¢9C.

7) System jest zbudowany z 4 kamer o rozdzielczo$ci min. HD 720p i szczelnos$ci wg
normy IP69K, monitora min. 7” oraz komputera (ECU) obstugujgcego obraz 360 stopni
tzw.: ,widok z lotu ptaka”,

8) Kamery muszg mieé ultraszeroki kat widzenia min. 182x118 stopni aby poprzez ich
odpowiednig kalibracje wyeliminowa¢ martwe strefy wokét pojazdu.

9) Widok z kazdej poszczegdlnej kamery musi by¢ rejestrowany na osobnym kanale
rejestratora, tzn. kazda kamera ma wtasny kanat nagrywania.

10) System jest mozliwy do zamontowania na pojezdzie typu
Smieciarka/ciezarowy/specjalny.

11)System umozliwia podglad kierowcy sytuacji wokét pojazdu, na zywo w formie
jednego obrazu. Jednoczesnie na monitorze jest wyswietlany dodatkowy obraz z 1
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kamery np. przdd, tyt, lewa lub prawa strona pojazdu.

12) Posiada przetgczanie kamer przéd/tyt/boki wg potrzeb kierowcy.
13) Podczas wykonywania manewrdéw skretu lub cofania system automatycznie wyswietla

obraz dodatkowy z odpowiedniej kamery, w strone ktdrej wykonywany jest manewr.

14) System kodowania obrazu min. AHD
15)Kamera musi by¢é kompaktowej budowy i odpowiednio nie duzych ksztattow aby

estetycznie komponowata sie z zabudowq pojazdu a jej montaz z wykorzystaniem
dedykowanych oston realizowany jest w sposdb nie zaktdcajagcy normalnej
eksploatacji pojazdu.

16) Kamera musi pracowa¢ w warunkach normalnej eksploatacji czyli by¢ odporna na

uszkodzenia podczas mycia na myjni automatycznej lub myjka wysokoci$nieniowg a
takze posiadaé ostony na wypadek kolizji z drobnymi przedmiotami typu cienkie
gatezie drzew lub krzewy.

Sonda paliwa

1)

2)
3)

4)

5)

Sonda musi pracowa¢ w oparciu o analogowy lub cyfrowy pomiar poziomu paliwa w
zbiorniku.

Musi by¢ dedykowana do pomiaru paliwa typu olej napedowy.

Sonda paliwa musi posiada¢ doktadnos$¢ max +/-2% odchylenia od pomiaru na catej
pojemnosci zbiornika.

Sonda paliwa musi by¢ posiadaé plomby mechaniczne i zabezpieczenia elektryczne w
celu zapewnienia bezpieczenstwa i niezawodnosci pracy w pojezdzie.

Instalacja sondy paliwa musi by¢ poprowadzona w pojezdzie (w czesci otwartej np.
rama, zabudowa, etc) w taki sposdb jak oryginalna, aby byta bezpieczna i nie budzita
watpliwosci podczas oceny pojazdu przez stuzby drogowe (zastosowanie
odpowiednich opasek, obudowy typu ,peszel”, wykorzystanie dedykowanych miejsc
prowadzenia przewoddw).

Czujnik wysypu odpadow

1)

2)
3)

Czujnik musi umozliwia¢ jednoznaczng identyfikacje stanu otwarcia / zamkniecia
,odwtoka” pojazdu bezpylnego ,$Smieciarki”. Nie jest dopuszczalne wykorzystanie
sygnatu przyciskdw otwierania lub zamykania ,odwtoka” jesli jedna operacja
otwierania moze odbywac sie poprzez kilkukrotne uzycie przycisku.

Czujnik musi pracowac¢ w oparciu o technologie zblizeniows.

Instalacja czujnika musi by¢ poprowadzona w pojezdzie (w czesci otwartej np. rama,
zabudowa, etc) w taki sposdb jak oryginalna, aby byfa bezpieczna i nie budzita
watpliwosci podczas oceny pojazdu przez stuzby drogowe (zastosowanie
odpowiednich opasek, obudowy typu ,peszel”, wykorzystanie dedykowanych miejsc
prowadzenia przewodéw).

Inteligentny sygnat alarmu cofania musi spetnia¢ ponizsze wymogi:

1)
2)
3)
4)
5)

posiadac zakres dZzwieku sygnatu od 77 do 97 decybeli,

dziata¢ wykorzystujgc zasilanie 12-24YV,

posiadac¢ norme IP68,

alarm musi by¢ stale ustawiony na gtosnos¢ o 5-10dB wyzszg od otoczenia pojazdu,
alarm musi by¢ kierunkowy, styszalny tylko w rzeczywistym polu ,,zagrozenia” podczas
manewru cofania,



6) dzwiek powinien uruchamiac sie automatycznie za pomocg biegu wstecznego,
7) posiadac odpornosé na wibracje,

8) pracowadé w temperaturach od -40 do +85°C,

9) posiadac oznaczenie CE,

10) posiadac certyfikaty NAS/PIEK dla nocnych dostaw.

Pozostate wymagania :
1. Gwarancja producenta na podwozie: min. 2 lata
2. Gwarancja producenta na zabudowe: min. 2 lata
3. Szkolenie z obstugi: min. 2 dni

WYPEENIA WYKONAWCA :
Podwozie :
TYP, MOEL e e e e e e e b et es et es e e e e anes
PrOGUCENT & oottt ettt ee et e et ee e eneereeaeenee s
(2001 T o Yo [ U] o | SRS
Silnik :
ROK produkcji @ v
MOC e e s
Moment 0brotoOWy : .....cccccevececeeeee e
Rodzaj : wolnossgcy/td*
SKIZYNIa DIEEOW : ..eveititie ettt sttt st e e e s bbb e st es s e e
Norma emisji spalin i ....cccccevevececceeeere e
Zabudowa :
TYP, MOAEL ettt s tesaeer et e s e e e saeans
PrOQUCENT & ettt et st e se et e e eaeebesaeenee s
(2001 0T o Yo [ U] o] | ST ERTO

INFORMACJE WYKONAWCY :
Wykonawca oswiadcza, ze :
— Oferowany samochdd ciezarowy z zabudowg siatkowa spetnia wszelkie wymagania
zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej*
— Oferowany samochdd ciezarowy z zabudowag siatkowgq spetnia wymagania zawarte w
niniejszej specyfikacji technicznej, z tym, ze :

( wpisac te parametry, ktdre sie réznig od ww. wymaganych — pod warunkiem, ze
spetniajg minimalne wymagania )



* - jezeli nie dotyczy - skresli¢
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